REPOSITORIO

ACADEMICO
USMP

FACULTAD DE INGENIERIA Y ARQUITECTURA
ESCUELA PROFESIONAL DE INGENIERIA ELECTRONICA

LA INGENIERIA ELECTRONICA EN LAS LINEAS DE
INVESTIGACION DE LA BIOROBOTICA Y
AUTOMATIZACION: CASOS PRACTICOS

DESARROLLADOS EN INSTITUCIONES DE MEXICO Y
PERU

PRESENTADO POR
DEYBY MAYCOL HUAMANCHAHUA CANCHANYA

ASESOR
JAVIER EDUARDO CIEZA DAVILA

TRABAJO DE SUFICIENCIA PROFESIONAL
PARA OPTAR EL TITULO PROFESIONAL DE INGENIERO ELECTRONICO

LIMA — PERU
2024



@080

EYv MG HD
CC BY-NC-ND
Reconocimiento — No comercial — Sin obra derivada

El autor s6lo permite que se pueda descargar esta obra y compartirla con otras personas,
siempre que se reconozca su autoria, pero no se puede cambiar de ninguna manera ni se
puede utilizar comercialmente.

http://creativecommons.org/licenses/by-nc-nd/4.0/



http://creativecommons.org/licenses/by-nc-nd/4.0/

Trabajo de Suficiencia Profesional

RESUMEN

La Biorobotica es una ciencia que combina la ingenieria biomédica y la
robdtica mientras que la Automatizacion es el uso de las tecnologias para
realizar tareas sin la necesidad de las personas. El presente trabajo de
suficiencia profesional consta de cuatro capitulos principales con el objetivo
de mostrar los efectos de la ingenieria electronica en los campos de la
Biorobotica y Automatizacion en México y Peru respectivamente mediante la
realizacion de casos practicos. La metodologia de estudios de caso practicos
es aplicada en el &rea de la Automatizacion realizado en Perd mediante el uso
de estandares internacionales como KNX e ISO, mientras que en el area de
la Biorobotica realizado en México fue usando métodos de reconstruccion 3D
(luz estructurada) y analisis cinematico (cinematica directa, inversa y
orientacién) de robots. Los recursos utilizados fueron dependiendo del
proyecto designado ya que se us6 desde una camara industrial hasta el uso
de una impresora 3D. Como resultado en la aplicacion de las lineas de
investigacion, se muestra los casos practicos que consisten en la realizacion
de proyectos tecnolégicos y de investigacién ejecutados en ambas areas.
Finalmente, se concluye que las habilidades ingenieriles obtenidas durante la
carrera de Ingenieria Electronica brindan una base solida y multidisciplinaria
porque pueden ser aplicados en diferentes campos de aplicacién ejecutando
proyectos de investigacion en Per( y México obteniendo resultados favorables

como articulos cientificos y crecimiento profesional.
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